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いただければ幸いです。

水平垂直両

ダイレクトな操作・任意位置固定が思うがまま

油圧パイプ　（端部クイックカプラタイプ）本体への接続

（有効）　３ Lオイル容量

PLC、圧力センサー制御油圧制御

７ ＭＰa
油圧ポンプ

最高使用圧力

ＡＣ １００ V　７Ａ電源

油圧ポンプ（タンク付き）、電磁弁、制御ＢＯＸ

（アーム本体とは別セパレート）
構成

寸法

ジョイント部

固定機構
油圧シリンダーによる機械式固定方式

ジョイント③ ～ ジョイント④　：　２７０ ｍｍ

ジョイント② ～ ジョイント③　：　４４ ｍｍ

ジョイント④

ジョイント③

ジョイント②
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０．４　～　０．５ Ｋｇｍ
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０．５　～　０．８ Ｋｇｍ

ジョイント③
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可
動
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囲 ±４５°（X,Y方向） / ±１８０°（軸回転方向）

第１アーム：Φ５６ ｍｍ × ２９０ Ｌｍｍ
アーム寸法

±４５°（X,Y方向） / ±１８０°（軸回転方向）ジョイント④

第２アーム：Φ５６ ｍｍ × ３１０ Ｌｍｍ

±４５°（X,Y方向） / ±１８０°（軸回転方向）

±４５°（X,Y方向） / ±１８０°（軸回転方向）

３００ ｍｍ × ７００ ｍｍ × ４００ ｍｍ

３.３Kg　

フットスイッチによるロック、フリー操作

ジョイント① ～ ジョイント②　：　２５０ ｍｍ

ジョイント４部首 +　２本アーム構成

放射線環境下　任意位置固定装置
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ジョイント②
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品　　名

①球面ジョイントの採用により、少ない間接数で幅
広い自由度の実現

②駆動制御を用いていないので、わずらわしいプロ
グラミングなどが無く、感覚的な操作・任意の位
置での固定が可能。装置導入時に直ぐにお使いい
ただけます。

③操作性を考慮し、アルミ材を用いたアーム部の軽
量化とシンプルなデザイン

④油圧制御を採用した事で駆動部が小型化、さらに
しっかりとした保持力を確保いたしました。

⑤ジョイントの増減、アーム長さの変更など使用環
境、使用条件に合わせたカスタマイズが可能　
（別途ご相談ください）

100507-SA

－ 基本仕様 －

－ 特長 －

※上記の仕様がベースとなります。

※ご希望・ご要望、また使用環境などに合わせカスタマイズ
のご相談を承ります。

ジョイント①

ジョイント②

ジョイント③

ジョイント④

第１アーム

第２アーム


